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Master Clock selection 

 

PWM Master settings 

 

 

 



PWM模式 

 
 

独立边沿 PWM模式 
• PGxPHASE：确定定时器计数周期

开始后的PWM 信号上升沿位置 

• PGxDC：确定定时器计数周期开始

后的PWM 信号下降沿位置 

• PGxPER：确定 PWM 定时器计数周

期的结束位置 

 
 
 

可变相位 PWM模式 
PGxPHASE：确定定时器周期开始后

的PWM 信号上升沿偏移 

• PGxDC：确定PWM 脉冲的宽度和

PWM 信号下降沿的位置 

• PGxPER：确定 PWM 定时器计数周

期的结束位置 

 

 

 
 
 
 

多相 PWM示例 

 
 
 

双 PWM模式 
在高分辨率（HREN = 1）下工作时，

双 PWM 模式不能与互补输出模式结合

使用。 

 



 
中心对齐 PWM模式 

• PGxDC：基于两个定时器周期的中

心确定 PWM 脉冲的宽度 

• PGxPER：确定 PWM 定时器计数周

期的结束位置 

仅在第一个定时器周期开始时允许对占

空比或周期进行缓冲区更新 
 

 
 

双重更新中心对齐 PWM模式 
与中心对齐 PWM模式基本相同，唯一

的区别是每个 PWM周期会产生两次中

断和两次数据缓冲区更新。 

 
 
 
 
 

双边沿中心对齐 PWM模式 
与双重更新中心对齐 PWM模式基本相

同，唯一的区别是允许通过不同的数据

寄存器控制上升沿和下降沿时间。 

PGxPHASE：基于两个定时器周期的

中心确定上升沿时间脉冲； 

PGxDC：基于两个定时器周期的中心

确定下降沿时间脉冲 

在该模式下，单次更新模式和双重更新

模式都可以使用。 

 
可以在周期内随时写入新的值 

 
前半个周期写入 PGxDC寄存器，后半个周期写入 PGxPHASE寄存器。 

 

 

 

 

 

 



输出模式 

 
 
 
 
 

互补输出模式 

 
 
 

独立输出模式 

在独立输出模式下，PWM发生器的输出同时连接到 PWMxH和 PWMxL引

脚。在大多数应用场合下，PWMxH和 PWMxL引脚只有一个使能。另一

个引脚可供 GPIO或其他外设功能使用。如果选择双 PWM模式，PWM发

生器将在 PWMxH和 PWMxL上产生独立的脉冲宽度。在独立输出模式

下，不使用死区开关延时。PWMxH和 PWMxL引脚的状态不受限制；它

们可通过外部硬件信号或软件改写的方式进行控制。 

 
 
 
 
 
 
 

推挽输出模式 

 
 

Trigger Control 

SOC trigger sources: 

➢ Local SOC 

➢ Other’s PG’s ECO 

➢ Other PG’s Trigger 

➢ Comparator 

➢ CLC 

➢ I/O Pins 

➢ Software trigger 

➢ PCI Sync(Always OR’d with other SOC signal) 



 

 

Start of cycle trigger 选项要注意:PG1-PG8分为两组，PG1-PG4之间相互触发同步，PG5-

PG8之间相互触发同步，也就是说 PG1不能作为 PG5-PG8的触发源。但是可以通过 PCI

模块进行每个 PG模块之间的同步。 
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ADC Trigger 

 

 

 

 

 

 

Dead Time and Override 



 

DATA UPDATE 

 

为进行数据寄存器更新，PWM周期长度可变。PWM周期可包含一个、两个或四个定时器周期，具体

取决于 PWM工作模式和所选输出模式。请求 SOC更新后，PWM数据寄存器可在下一个、下两个或四个定

时器周期进行更新（由 PWM工作模式和输出模式决定，详见 FRM）。下表总结了每次 SOC更新之间相隔

的定时器周期数与 PWM发生器工作模式和输出模式之间的关系。 

PWM模式 输出模式 每个 PWM周期的

定时器周期数 

每个中断和数据寄存器

更新的定时器周期数 

独立边沿、双 PWM或可变相位 独立输出和互补 1 1 

独立边沿、双 PWM或可变相位 推挽 2 2 

中心对齐 独立输出和互补 2 2 

中心对齐 推挽 4 4 

双重更新中心对齐或双边沿中心对齐 独立输出和互补 2 1 

双重更新中心对齐或双边沿中心对齐 推挽 4 1 

更多的功能配置请参考数据手册在寄存器页进行配置。 


